本次校级智能汽车竞赛分为“马路杀手”组和“老司机”组。其中“马路杀手”组限大一学生参与，“老司机”组为有一定同类学科竞赛经验的大二以上学生参与。具体规则如下：

“马路杀手”组：统一采用Risym 2轮智能小车底盘，另外:主控芯片、传感器选择及驱动电路（方式）不限。在如下图1所示的赛道中完成比赛：
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    “老司机”组：建议采用Risym 2轮智能小车底盘，也可自行采购，另外:主控芯片、传感器选择及驱动电路（方式）不限。在如下图所示的赛道中完成比赛：
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评分标准：

1.在起点处启动，延两侧黑线框定的路线行驶，行进至调头区掉头，直线返回到终点处刹车，刹车区的分值线是按3cm间隔，该分值等价为奖励时间，用于减去总时间，最后计算得到的时间进行排名；
2.调头区不限范围大小，但车辆必须全部过黑线后才可以掉头；
3.每辆小车有2次完全出界机会，出界后自主回到赛道，总时间加10秒；
4.比赛不设最长完成时间限制。
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